Priloga 2 — Doloc¢anje dopustnih ravni vodnih izgub
Postopek dolo¢anja ustreznosti vodovodnega sistema glede na dopustne ravni vodnih izgub:

1. Dolo¢i se UARL (neizogibne letne izgube) vodovodnega sistema po enacbi:
UARL=(18xLm +0.80xNc+25xL)x P
Kjer je:
Lm - dolZina primarnega voda v km
Nc - Stevilo prikljuckov
L - celotna dolzina hisnih priklju¢kov v km
P - povprecni operativni tlak v m

2. Dolocijo se (meritve ali ocena) celotne letne izgube na vodovodnem sistemu - CARL.
3. lzraCuna se indikator ILI, po enacbi:
ILI, = CARL
UARL

4. 'V primeru, ko se vodovodni sistem v celoti napaja gravitacijsko, se za ciljno vrednost uporabi
ILI; = 4. Ko je izraCunan ILI, manjSi ali enak 4 je vodovodni sistem v ustreznem stanju oziroma
ima dopustno raven vodnih izgub. V nasprotnem primeru je potrebno izvajati ukrepe za
zmanjSevanje vodnih izgub.

5V primeru, ko se vodovodni sistem v celoti napaja preko ¢rpalis¢, se za ciljno vrednost uporabi
ILIs = 2. Ko je izraCunan ILI, manjsi ali enak 2 je vodovodni sistem v ustreznem stanju oziroma
ima dopustno raven vodnih izgub. V nasprotnem primeru je potrebno izvajati ukrepe za
zmanjSevanje vodnih izgub.

6. V primeru, ko se se vodovodni sistem napaja deloma preko €rpaliS¢ in deloma gravitacijsko je

potrebno izraCunati ciljni indikator ILI;:. Za to se uporabi naslednja enacba:
ILIge=Dgy*4 + Dye*2

Pri Gemer je:

D,c - delez koli¢in gravitacij sko dobavljene vode

D¢ - delez koli¢in &rpane dobavljene vode preko

K, - koli¢ina gravitacij sko dobavljene vode

K¢ - koli¢ina érpane dobavljene vode

ILIs« -ciljni indikator za vodovodne sisteme, ki se napajajo deloma gravitacij sko in
deloma preko &rpanja

Dkc=Ka

KG + KC
Dke = K¢

KG + KC

Ko je izraunan ILI; manjsi ali enak ILIg¢ je vodovodni sistem v ustreznem stanju oziroma ima
dopustno raven vodnih izgub. V nasprotnem primeru je potrebno izvajati ukrepe za
zmanjSevanje vodnih izgub.
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